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1 概述  

图新 BIM 插件-NW 可以方便的导出 NavisWorks 文件为图新地球 LSV 及

Wish3DEarth 支持的数据轻量化成果。 

关键特性： 

➢ 大数据支持：只要本机 NavisWorks 可以打开的模型就可以转换输出 

➢ 支持级别设定：支持 8 级 LOD 输出，针对不同类型的 bim 模型转为 GIS 支持

的成果过程，可控，级别越高，数据量越大，和原始数据的一致性越高（原

理在于 bim 里面的圆弧、圆柱等定义在 gis 里面都会变为折线和多面柱体及三

角格网的形式） 

➢ 支持体量模型：支持 NavisWorks 当中的体量模型导出。 

2 主要功能  

2.1 输出路径  

数据导出成果的存储目录。 

2.2 视觉样式设置  
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视觉样式的功能类似于 NavisWorks 中三维视图中的视觉样式，用来控制最终

输出模型的表现形式。目前包括以下 2 个选项：着色、纹理。 

注：这里的视觉样式与 NavisWorks 的视觉样式并不存在严格的一一对应关

系，只是大致上的逻辑对应； 

2.2.1 着色  

对应 NavisWorks 中的“着色”模式，这也是官方转换默认使用的模式。去掉纹

理图片，使用模型“基础颜色”，如果在 NavisWorks 视图中设置了过滤器染色，该

模式导出后模型能反映出染色结果。 

 

2.2.2 纹理  

对应 NavisWorks 中的“一致的颜色”模式，该模式下将保留纹理图片，并采用

材质“标准颜色”。 
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2.3 详细程度  

控制模型的精细程度，可选范围为 0–8 和“自动”。“自动”则是根据不同构件

自身的情况自动调整，大致范围对应于详细程度参数的 5-6。 

详细程度参数的选择不光决定最终的视觉效果，也会体现在输出的数据量上。 

数字越小，精度最低，输出的曲面棱角最多，甚至可能出现破洞，但输出数

据量最小； 

数字越大，精度越高，输出的曲面越是平滑，视觉效果也越好，但输出数据

量会大幅增长； 

请根据应用的目标场景和模型本身的情况，选择合适的输出精度。 

推荐值： 

如果 bim 部件比较规整，建议选择 3 级即可； 

如果 bim 构建是类似于水泵有很多不规范组件的，建议选择 5-6 级。 

2.4 生成缩略图和轮廓线  

勾选【缩略图】和【轮廓】。 

会在生成数据的同时，生成一个数据的缩略图，一般情况下知道数据长什么

样，无需勾选。 
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轮廓是在模型的基础之上显示线条框。一般也无需勾选，除非需要这样的效

果。 

注：在无【GPU】的机器上不建议勾选。 

2.5 WEBP 纹理压缩  

勾选会生成两套纹理，在浏览器查看条件下会有限使用 wep 纹理压缩后的纹

理，传输速度会更快。 

C 端依旧使用默认纹理。 

2.6 支持构件属性  

勾选会输出一个 sqlite 格式的属性数据库。如果无需保留 bim 属性信息，可

以不用勾选。 

2.7 屏蔽环境光线和阴影影响  

用于在 GIS 三维场景渲染的过程中，不接受环境光。从不同角度看现实效果

一致。如果不勾选，会自动应用 GIS 当中的环境光影响。 

2.8 排除模型线、点、未选中图元  

➢ 排除模型线、点： 

主要用于排除模型当中的辅助线，辅助点，如果是纯线型的模型不要勾选，

否则导出结果为空。一般情况下勾选，排除干扰。 

在 NavisWorks 的 3D 视图中，一些构件（如管道、钢筋等）可以设置用线来

表达，还有一些内容是以线来表示的，比如空间分隔等。选中排除模型线后，就

不再输出线到结果数据集。 

➢ 排除未选中图元：仅导出选中的对象。 

2.9 数据内容  

➢ 获取完整模型：场景内的模型全部输出。 
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➢ 仅模型外壳-按构件筛选（较慢）：只输出外面能看到的模型，内部模型

不输出，输出速度会比较慢。 

➢ 仅模型外壳-按三角面筛选（超慢）：按三角面片的形式进行筛选输出模

型外壳，速度会非常缓慢。 

2.10 配准  

在 NavisWorks 中，模型使用的都是本地坐标系；将模型放置到 GIS 的环境下

时，需要为模型指定对应的地理信息，这个过程被称为地理配准。 

地理配准分为以下几种情况: 

1. 模型本身已按照投影坐标系坐标建模： 

a) 如果能拿到原始的投影定义文件(*.prj)，选择“投影坐标”方式配准； 

b) 如果拿不到原始的投影定义文件(*.prj)，可以从使用“工具集”中提供的

“创建投影坐标系定义”功能，通过指定模型上某个点的坐标，及该点

对应的地理经纬度坐标，创建出一个近似的投影定义文件(*.prj)。然后选

择“投影坐标”方式配准； 

c) 如果希望模型的配准位置在与原始建模定义的地理位置不相同，可以选择

“站心坐标”方式配准，先输入一个目标区域的粗略经纬度，然后在系

统中人工交互精确配准。（注：因为按照投影坐标系建模的模型，大部

分情况下模型主体距离原点非常远，所以建议选中“移动原点到场地平

面中心”，方便后续的人工交互配准） 

2. 模型建模时未参照地理坐标系： 

a) 如果不希望模型将来定位到某个确定的地理位置（比如需要通过程序控制

来动态决定模型位置）,可以选择“暂不配准”。在选择“暂不配准”的

情况下，输出的数据集中不会包含与地理位置有关的信息，模型具体的

位置在运行时由程序动态确定； 

b) 如果希望将模型放置到某个确定的地理位置，可以选择“站心坐标”方式，

即指定模型原点对应的经纬度坐标； 
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设置模型对应建筑所在的地理位置，但这个地理位置比较粗略，一般还需要

人工介入把模型调整配准到精确的位置上； 

所以，地理配准也是分为两个步骤，第一步读取默认场地位置信息粗略定位，

第二步人工交互式精确配准。 

2.10.1 站心坐标  

原点位置选择：选定模型的坐标原点，有且仅有一个选项：【内部坐标原点】。 

移动原点到场地平面中心：如果原点距离模型主体太远，可选中该选项。系

统将自动为整个模型的坐标增加平面方向的偏移量，确保原点落在模型的平面中

心位置（平面中心的意思就是原模型的高程坐标将保持原样）。 

原点地理坐标：所选原点对应的地图上的地理经纬度坐标值，以及是否需要

旋转。 

使用场地位置：自动从模型的位置信息中获取默认的经纬度坐标；（对于不

存在默认经纬度坐标的情况则会自动使用北京的经纬度坐标值）。 

注：如果出现了导出的模型在 GIS 当中找不见的情况，请勾选【移动原点到

场地平面中心】，并取消勾选场地位置，手工指定一个经纬度。 

2.10.2 暂不配准  

不做任何配准操作。 

2.10.3 投影坐标  

选定原点位置，同 2.10.1，有且仅有一个选项：【内部坐标原点】。 

本地坐标偏移：模型坐标的偏移量，xyz 三个方向上各自移动多少。输入按

照投影坐标系建模时，确定的坐标偏移参数即可。或者如果发现输出的模型坐标

有偏差，也可以通过该参数对输出位置进行修正。 

投影参考定义：支持导入或者手工输入 prj 文件。 

2.10.4 自动  
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自动确定配准方式，分为以下情况： 

a) 如果在模型所在文件夹找到对应的投影定义文件，或者模型内部已嵌入投

影坐标定义信息。 

b) 其它情况下默认使用“暂不配准“模型，留到生产环境中再人工交互精确

配准。 

3 常见问题  

3.1 地理配准配置投影坐标后导出过程中软件崩溃、弹出错误信息  

每一个投影坐标文件都包含一个有效的参考坐标值范围，当投影信息配置错

误，模型其本地坐标不在投影定义的参考坐标值范围内（即出现模型范围在参考

坐标区域越界等情况），就会导致模型导出过程中出现崩溃、弹出错误提示框等

问题。 

解决方案： 

a) 软件会自动存储上一次配置的投影坐标信息，确认是否导入正确的投影文

件。 

b) 暂时不使用投影，使用站心坐标-移动原点到场地平面中心（关闭使用场

地位置选项）方式将模型导出，在 GIS 软件中查看是否正常加载，若正

常加载，则为投影文件错误，建议重新配置正确投影导出。 

 


